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Die folgenden Angaben sind den vom Anmelder 

Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

@ HandlaufantriebfurRolltreppe 

(§) Die vorliegende Erfindung betrifft einen Handlaufan- 
tneb, der probiemlos m der Lege ist, einen Verlust an An- 
triebskraftund an Spannung eines Handlaufs zu kompen- 
sieren, was fur die Sicherheit einer Rolltreppe von we- 
sentlicher.Bedeutung ist, ohne dabei einen Flachriemen 
Oder eine Rolle zu beschadigen. 

Zu diesem Zweck stetlt die vorliegende Erfindung einen 
Handlaufantrieb fur eine Rolltreppe berett, be! dem der 
Handlauf unter Druck mit einer Handtaufantriebsscheibe 
tn Kontakt gebracht wird, welche du rch eine Antriebskette 
mit einem Antriebsrad verbunden ist und bei dem der 
Handlaufantrieb den Handlauf unter Ausuben eines Druk- 
kes auf den Handlauf durch Verwendung einer Antriebs- 
scheibe antreibt und der einen Schlauch mit vartablem 
Luftdruck aufweist, der auf einer Umfangsfiache der 
Handlaufantriebsscheibe, mit welcher der Handlauf unter 
Druck in Kontakt steht, instalilert ist; sowie einen Hand- 
laufantrieb umfassend ein Roltenaggregat zum Ausuben 
eines Druckes sowohl auf die obere wie auch auf die un- 
tere Flache des Handlaufs wahrend des Antriebs des 
Handlaufs durch In-Kontakt-Bringen des Handlaufs unter 
Druck mit einer Mehrzahl von Antriebsrollen und einer 
den Antriebsrollen entsprechenden Mehrzahl von getrie- 
benen Rollen, und Spannrollen zur Obertragung einer 
Kraft von einem Antriebsrad auf das Rollenaggregat, des 
weiteren umfassend einen Schlauch mit variablem Luft- 
druck, der auf einer Umfangsfiache der Antriebsrollen des 
Rollenaggregates angebracht ist. 
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Beschreibung und halt somit den konstanten Kontaktdruck: auf die oberen 

und unteren R^chen des Handlaufs aufrecht. 

Die vorliegende Erfindung betrifft einen Handlaufantiieb Der elastische Reibungskorper 16 oder die Spahnung 

einer Rolltrcppe, der einen Handlauf in der gleichen Rich- werden genutzt, um eine Antriebskraft des Handlaufs 1, 

tung antreibt, in der sich die Stufen bewegen, mit denen die 5 welche groBer ist als ein fester \^rlust diuch Biegewider- 

Passagiere befoidert werden. standsfahigkeit (e*^, p: ReibungskoefBzient, 9: Winkel) und 

Die RoUtreppe umfaSt aUgemein einen Antriebsmotor 4, eine leine Reibungskrafi Qi X m), auszuuben, welche pro 

einen Reduktionsantrieb 5 zum Herabsetzen der Drehwir- portional entsprechend einer Anderung des Anstiegs der 

kung des Motors, eine Antriebskette 6 zur Dbertragung der RoUtreppe ansteigen. 

Drehwirkung des Reduktionsantriebs auf ein Kettenzahnrad lO Wenn sich jedoch der Anstieg der RoUtreppe erhdht, so ist 

7 und ein Antriebsrad 8, das in einem oberen Bereich eines es erfoiderlich, daB der Handlaufantrieb dor oben beschrie^ 

Maschinenraumes 3, wie in Fig. 1 gezeigt, angeordnet ist benen herk5mmlicben RoUtr^pe die Spannung des Flacb- 

Stiitzbalustraden 2 und Handlaufe 1 sind fiir den Passa- riemens 15 oder den Kontaktdruck zwisdien den Antriebs- 

gier an beiden Seiten der RoUtreppe angebracht. Stufen 9, roUen 18a und den getriebenen RoUen 18b erhdht, so dafi 

auf (tenen die Passagiffl^befbrdert werden, sind in einer Stu- 15 eine erforderUche Antriebskraft des Handlaufs 1 erzielt 

fenkette 10 fest angeordnet. Die Stufen bewegen sich ent- wild. Zusatzlich konnen bei einer Erhohung der Spannung 

lang Fuhrungsleisten zusaramen mit der Stufenkette und und des Kontaktdruckes nicht nur der Flachriemen 15 und 

werden durch vier StufenroUen gestiitzt (nicht in der Zeich- die RoUen 18 und 18b sondem auch der Handlauf 1 bescha- 

nung dargesteUt). digt werden. 

ZusatzUch ist ein getriebenes Rad 11, an dem eine Ketten- 20 Auch verursacht die Eriiohung der Antriebskraft, d. h. die 

spannvorrichtung mit einer Spannfeder angebracht ist, in ei- Erhohung der Spannung und des Kontaktdruckes, eine Ver- 

nem unteren Bereich des Maschinenraumes instaUiert, um minderung des Reibungskoefiizienten entsprechend der An- 

ein Durchhangen der Stufenkette 10 zu verhindem. derung der Eigenschaften, so daB eine normale Funktion des 

Das nicht erlauterte Bezugszeichen 12 bezeichnet eine Handlaufs 1 unmoglich wird. 

AntriebsweUe zum Verbinden der an beiden Seiten der RoU- 25 Andererseits wird bei einem herkommlichen Verfahren 

treppe befindlichen Antriebsrader 8. zum Antrieb des RoUtreppenhandlaufs die Bewegungsge- 

Fig. 2A bis 2C zeigen mehrere Beispiele des herkommli- schwindigkeit des Handlaufs 1 durch die Durchmesser der 

chen Handlaufantriebs. Handlaufantriebsscheibe 13 und der Antriebsrolle 18a be- 

Fig. 2A zeigt einen Handlaufantrieb, bei dem der Druck stimmt. Wenn sich jedoch die Durchmesser aufgrund des 

eines Flachriemens eingesetzt wird. Eine Handlaufantriebs- 30 VerschleiBes des Handlaufs 1 verandem, wird die Bewe> - 

scheibe 13 ist unter Verwendung einer AnUiebskette 14 mit gungsgeschwindigkeit des Handlaufs 1 nicht in ausreichen- 

dem Antriebsrad 8 verbunden, das die Stufen bewegt Der dem MaBe kompensiert, was zu Problemen der verminder- 

Handlaufantrieb treibt den Handlauf 1 durch Ausiiben eines ten Sicherheit und verminderter Annehmlichkeit fur die Pas- 

Druckes vom Flachriemen 15 auf eine KontaktsteUe mit sagiere fiihrt 

dem Handlauf der Handlaufantriebsscheibe 13 an. 35 ZusStzIich treten beim Antrieb des Handlaufs 1 starke Vi- 

Fig, 2B ist ein anderer HandlaufanUieb, bei dem eine brationen im Bereich von 50-60 (gait auf. Bei dem her- 

Spannung verwendet wird. Bei diescr Vorrichtung ist die konmiHchen Handlaufantrieb besteht auBerdem das Pro- 

Handlaufantriebsscheibe 13 ebenf alls unter Verwendung ei- blem, daB die Vibration des Handlaufs 1 dixekt auf die Pas- 

ner Antriebskette 14 mit dem Antriebsrad 8, das die Stufen sagiere ubertragen wird. 

bewegt, verbunden. Der Handlaufantrieb umfaBt eine 40 Dariiber hinaus erzielt der Antrieb die genugende An- 

SpannroUe 19 in der Antriebskette 14. Die Vorrichtung steu- triebskraft nur dann, wenn sich kein Fremdstoff zwischen 

ert oder regell die Spannung der Antriebskette und treibt so dem Handlauf 1 und dem elastischen Reibungskorper 16,. 

den Handlauf an. d. h. einer RoUtreppe fiir Innenraume, befindet, da der 

Bei der Vorrichtung, in welcher der Druck des Flachrie- Handlauf 1 durch eine Kontaktreibung des elastischen Rei- 

mens oder die oben beschriebene Spannung eingesetzt wer- 45 bungskorpers 16 angetrieben wird. Sammehi sich jedoch 

den, ist die Handlaufantriebsscheibe 13 mit dem Antriebs- Regen, Staub usw. dazwischen an, wie es bei einer AuBen- 

rad 8 durch die Antriebskette 14 verbunden, und bewegt so roUtreppe der Fall ist, so wird der Reibungskoeffizient fur 

den Handlauf 1 in der gleichen Richtung und mit gleicher den Antrieb des Handlaufs vermindert, wodurch die Halt- 

Geschwindigkeit, in bzw. mit der sich die Stufe 9 bewegt barkeit und VerlaBlichkeit des Handlaufs 1 berabgesetzt 

Zn der bei diesen TVpen verwendeten Handlaufantriebs- 50 wird. Es bestand daher das BedOrfhis, die oben beschriebe- 

scheibe 13 ist ein elastischer Reibungskorper 16 aus Gummi nen Probleme zu beheben. 

oder Urethan durch Oberflachenbehandlung vorgesehen, so Die vorliegende Erfindung soil daher die genannten 

daB sie den Handlauf unter Verwendung von Spannung und Schwierigkeiten iiberwinden. Ein Ziel der vorUegenden Er- 

Rcibung des Rachriemens 15, wie in Fig. 3A und 3B ge- findung ist die BereitsteUung eines neuen und verbesserten 

zeigt, antreibt. 55 Handlaufantriebs, der ohne Schwierigkeiten in der Lage ist. 

Fig. 2C zeigt einen anderen herkommlichen Handlaufan- einen Verlust an Antriebskraft und Spannung eines Hand- 

trieb, bei dem der Kontaktdruck eina*RoUe eingesetzt wird. laufs zu kompensieren, was fur die Sicherheit einer RoU- 

Bei dieser Vorrichtung iibertragt die AnUriebskette 14 die treppe von wesentlicher Bedeutung ist, ohne dabei einen 

Kraft des Antriebsrades 8 auf die SpannroUen 17. Eine Rol- Flachriemen oder eine RoUe zu beschadigen, sowie zu ver- 

lenantriebsvorrichtung 18 wird durch die SpannroUen 17 in 60 hindem, daB beim AnUieb des Handlaufs erzeugte Vibratio- 

Rotation versetzt und treibt so den Handlauf 1 durch Aus- nen direkt auf die Passagiere ubertragen werden und daB die 

uben eines konstanten Kontakdruckes auf die oberen und Haltbarkeit des Handlaufantriebs durch Einlagerung frem- 

unteren Flachen der Handlaufe 1 an. der Substanzen berabgesetzt wird. 

Die RoUenanUiebsvonichtung 18 umfaBt eine Mehrzahl Um das oben genannte Ziel zu erreichen, wird mit der er- 

von AnuiebsroUen 18a und eine Mehrzahl von geUiebenen 65 sten Ausfuhrungsform der vorUegenden Erfindung vorge- 

RoUen 18b, die in einer den AntriebsroUen entsprechenden schlagen, einen Handlaufantrieb fiir eine RoUtreppe vorzu- 

Anzahl instaUiert sind. Der Handlauf 1 ist zwischen den An- sehen, bei dem ein Handlauf unter Druck mit einer Hand- 

triebsrollen 18a und den getriebenen RoUen 18b angeordnet laufantriebsscheibe in Kontakt gebracht wird, welche uber 
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eineAntnebsketteniiteinemAntriebsradverbundenist,und ter Verwendung der Spannung eines Flachriemens 15 in 

bei dem der Handlaufantrieb den Handlauf unter Austiben Kontakt gebracbt Der Handlaufantrieb der Rolitref^ treibt 

eines Druckes auf den Handlauf unter >ferwendung der An- den Handlauf 1 unter Ausuben eines Druckes auf die Hand- 

triebsscheibe antreibt, und d^ eiinen Schlauch mit vaiiablem laufantriebsscheibe 20 an (wie in den Zeichnungen daige- 

Luftdruckumfafit,der auf der Uxnfangsflache der Handlauf- 5 stellt). 

antriebsscbeibe, die mit dem Handlauf unter Druck in Kon- Der Schlauch 21 kann zu diesem Zeitpunkt mit einem 

takt gebracht wird, angebracht ist wellenformigen ProfiL 21a auf einer mit dem Handlauf in 

Urn das oben genannte Ziel zu eneichen, steUt die zweite Kontakt stehenden Flache verseben wesiden, welches ent- 

AusfUhrungsform der vorliegenden Erfindung einen Hand- lang einer tangentialen Ricbtung der Flache verlauft Der 

laufantrieb bereit, der ein RoUenaggregat umfafit, das, wah- lO Schlauch 21 kann auch einen LufteinlaB 22 umfassen, um 

rend der Handlauf angetrieben wird, einen Druck sowohl aus der Entfemung Lufl aus einer entfemt angeordneten 

auf die obere wie auch auf die untere Flache des Handlaufs Luftquelle einzublasen, so daB der Durchmesser des 

ausubt, und zwar durch In-Kontakt-Bringen desselben unter Schlauchs entsprechend des darin enthaltenen Luftdrucks 

Diuck mit einer Mehrzahl von Antriebsrollen und einer den gesteuert oder geregelt wird. Der Lufteinlafi 22 ist vorzugs- 

Antriebsrollen entsprechenden Mehrzahl von getriebenen 15 weise in einer Position angeordnet, die das Femeinblasen 

Rollen, sowie Spannrollen zur "Obertragung einer Kraft von von Luft aus einer entfemt angeordneten Luftquelle eriaubt. 

einem Antriebsrad auf das RoUenaggregat, und welcher des Die Luft aus der entfemt angeordneten Luftquelle kann 

weiteren einen Schlauch mit variablem Luftdruck umfafit» durch Verbinden eines Luftschlauches mit dem LufteinlaB 

der auf einer Umfangsflache der AnUiebsrollen des Rollen- 22 iiber ein volumensteuerbares Ventil zugefuhrt werden. 

aggregats angebracht ist. 20 Rg, 6A und 6B zeigen eine andere Ausfuhrungsform des 

In jeder der Ausfuhmngsformen der voriiegenden Erfin- Handlaufantriebs. Bei diesem Antrieb ist der Handlauf 1 un- 
dung weist der Schlauch ein wellenformiges Profil auf einer ter Dmck mit einer Mehrzahl von getriebenen Rollen 18b in 
Flache, die mit dem Handlauf in Kontakt ist, auf, welches in Kontakt gebracht, deren Anzahl der Zahl der Antriebsrollen 
deren tangentialer Richtung verlauft, so daB eine in einer in- 18a entspricht, Der Antrieb treibt den Handlauf unter Ver- 
neren Umfangsflache eingelagerte fremde Substanz wah- 25 wendung eines Rollenaggregats an, das wahrend der Hand- 
rend des Antriebs des Handlaufe durch die Handlaufen- lauf angetrieben wird, einen Dmck aufi^unter den Handlauf 1 
triebsscheibe eliminiert wird. ausubt In Fig. 6A ist eine Seitenansicht des Rollenaggrega- 

Der Schlauch, auf dem das wellenformige Profil ange- tes gezeigt, bei der ein Teil der AntriebsroUe 18a - in wel- 

bracht ist, umf aBt auch einen LufteinlaB zum Femeinblasen cher der Schlauch 21 entlang der Umfangsflache angebracht 

von Luft aus einer entfemt angeordneten Luftquelle, wobei 30 ist - in einer Schnittansicht gezeigt wird. Big. 6B ist eine 

der Durchmesser des Schlauches entsprechend des Luft- Seitenansicht, die zeigt, daB die Schlauche 21 auf jeder der 

dmcks im Schlauch steuerbar oder regelbar ist, so daB eine Umfangsflachen der AntriebsroUe 18a und der getriebenen 

Steuerang oder Regelung der Antriebskraft des Handlaufe RoUe 18b der RoUenantriebsvorrichtung installiert sind 

moglich wird. Zu diesem Zeitpunkt kann der Schlauch nicht nur auf der 

Die oben beschriebenen Ziele und and^e \forteile der 35 AntriebsroUe 18a des RoUenaggregats aUeine (wie in Fig; 

vorliegenden Erfindung werden unter Bezug auf die nach- 6A gezeigt) sondem auch sowohl auf der AntriebsroUe 18a 

folgende Beschreibung in Verbindung mit den begleitenden als auch auf der getriebenen RoUe 18b montiert werden. Von 

Zeichnungen deutlich. Die Zeichnungen zeigen: FaU zu FaU ist auch die Montage des Schlauches lediglicb 

Fig. 1 eine Perspektivansicht der Konstmktion einer nor- auf der getriebenen RoUe 18b mogUch. 

malen RoUUreppe; 40 Zu diesem Zeitpunkt kann der Schlauch 21 auch mit ei- 

Fig. 2A bis 2C Zusanunensetzungen eines herkommli- nem weUenformigen Profil 21a auf einer mit dem Handlauf 

chen Handlaufantriebs, von denen jede den Dmck eines in Kontakt stehenden Flache entlang ihrer tangentialen 

Flachriemens, eine Spannung und den Kontaktdrack einer Richtung versehen sein. Der Schlauch 21 kann auch den 

RoUe einsetzt; LufteinlaB 22 fur das Femeinblasen von Luft aus der ent- 

Fig. 3A und 3B Vorder- und Seitenansichten einer her- 45 femt angeordneten LuftqueUe untfassen, so daB der Durch- 

kommlichen Handlaufantriebsscheibe; messer des Schlauches entsprech^d des darin enthaltenen 

Fig. 4A and 4B Vorder- und Seitenansichten einer her- Luftdmcks gesteuert oder geregelt wird. Der LufteinlaB 22 
kommlichen Handlauf-Rollenantriebsvorrichtung; ist vorzugsweise in einer Position ausgebildet, die das Fern- 
Fig. 5A bis 5C \forder- und Seitenansichten einer Hand- einblasen von Luft aus der entfemt angeordneten LuftqueUe 
laufantriebsscheibe und eine Detailsicht eines Tfeils zur Er- 50 ermogUcht 

lautemng einer Ausfuhmngsform der vorUegenden Erfin- Nachfolgend werden Funktionsweisen und Wirkungen 

dung; und des RoUtreppenhandlaufanUiebs bescbrieben: 

Fig. 6A und 6B Seitenansichten der Handlaufantriebs- Zunachst wird der Schlauch 21, wie in Fig. 5A bis 5C ge- 

scheibe zur Erlauterung einer anderen AusflUmmgsform der zeigt, auf der Handlaufantriebsscheibe 20 instalUert. Wah- 

vorliegenden Erfindung. 55 rend der Schlauch 21 unter Dmck mit dem Handlauf 1 in 

Nachfolgend wird jede der bevorzugten Ausfuhmngsfor- Kontakt ist, wind eine Kraft durch Verwendung einer An- 

men des erfindungsgemaBen Handlaufantriebs detaiUiert Uiebskette (nicht dargesteUt) auf die Handlaufantriebs- 

unter Bezug auf die begleitenden Zeichnungen beschrieben, scheibe 20 iibertragen, wobei ein Dmck auf den Handlauf 1 

Fig. 5A ist eine Vorderansicht des HandlaufanUiebs zur unter Verwendung der Spannung des Flachriemens 15 aus- 

Erlautemng einer Ausfuhrungsform der vorUegenden Erfin- 60 geiibt wird. Da der Handlauf 1 eng an dem Schlauch 21 an- 

dung. Fig. 5B ist eine Seitenansicht von Fig. 5A, von der ein Uegt, wird die Drehwirkung bei rotierender Handlaufan- 

Teil in einer Schnittansicht gezeigt ist. Fig. 5C ist eine triebsscheibe 20 problemlos auf den Handlauf 1 tibertragen 

Schnittansicht, in der ein TeU der Fig. 5B im Detail darge- und treibt so den Handlauf 1 an. 

steUt ist. Ein Schlauch 21 ist entlang einer Umfangsflache Zu diesem Zeitpunkt wird das weUenformige Profil 21, 

einer HandlaufanUiebsscheibe 20 angebracht, welche mit 65 das einen vertieften Bereich als Nut auf einer Flache des 

einem Antriebsrad durch eine Antriebskette verbunden ist Schlauchs aufweist, unter Druck mit einer inneren Um- 

Bin Handlauf 1 wird mit der Handlaufantriebsscheibe 20» fangsflache in Kontakt gebracht Wenn der Handlauf 1 in der 

auf welcher der Schlauch 21 angebracht ist, durch Dmck un- oben beschriebenen Weise angetrieben wird, so bewegt sich 
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das FVofil 21a des Schlauches 21 entlang der inneren Urn- 
fangsflache in entgegengesetzter Richtung zum Handlauf» 
wie bei einer welleoartigen Bewegung gegeo den Handlauf. 
Durch die oben beschriebene Funktionsweise des Profils 
konnen daher zwischen dezn Handlauf und der Handlaufan- S 
triebsscheibe befindlicbe Fremkoiper beseidgt weiden. 

Zusatzlich spielt die im Schlauch 21 befindlicbe Luit die 
RoUe eines Absorbors fiir die >^brationen, die beim Antrieb 
des Handlaufs entstehen. Der Schlauch 21 kann daher ver- 
hindera, daB die am Handlauf 1 erzeugten Mbrationen di- lO 
rekt auf die Passagiere iibertragen werden. 

Die Luftmenge im Schlauch 21 ist durch Verbinden des 
Lufteinlasses 22 uber den Luftschlauch und das volumen- 
steuerbare Luftzufuhrventil mit der entfeint angeordneten 
Luftquelle steuerbar oder regelbar. Somit kann, wenn sich 15 
die Bewegungsgeschwindigkeit des Handlaufs durch einen 
auBeren Umstand verandert hat (z. B. falls die Handlaufan- 
triebsscheibe oder der Handlauf verschlissen sind, rait der 
Folge eines verminderten Drucks auf den Handlauf), Luft in 
den Schlauch 21 eingeblasen (oder aus diesem herausgebla- 20 
sen) werden, und zwar durch den im Schlauch 21 ausgebil- 
deten LufleinlaB 22, um den Luftdruck innerhalb des 
Schlauchs zu erhohen (oder zu vermindem). Dies gestattet 
eine problemlose Steuerung oder Regelung der an den 
Handlauf 1 angelegten Spannung, d h. des auf diesen aus- 25 
geiibten Dnicks. Der Schlauch 21, dessen Druck wie oben 
beschrieben gesteuert wird, liegt, wenn der Handlauf durch 
den Schlauch 1 bewegt wird, eng an den Handlauf 1 an. 

Andererseits kann eine andere Ausfiihrungsform der Er- 
findung mittels eines Verfahrens realisiert werden, bei dem 30 
die RoUenantriebsvorrichtung den Handlauf 1 antrdbt, wo- 
bei diese unter Druck sowohl mit der oboren als auch mit der 
unteren Rache des Handlaufs 1 in Kontakt gebracht wird. 
Wenn der Schlauch auf der AntriebsroUe 18a (oder der An- 
triebsroUe 18a und der getriebene Rolle 18b) installiert ist, 35 
kann das oben beschriebene Prinzip ebenfalls Anwendung 
finden, so daB der Antrieb des Handlaufs mittels Steuerung 
oder Regelung der an den Handlauf angelegten Spannung 
ermoglicht wird. 

Wie aus dieser Beschreibung vol! und ganz ersichtlich, 40 
weist der Handlaufantrieb der vorliegenden Erfindung den 
Vorteil auf, daB eine AnUiebskraft problemlos durch Steue- 
rung oder Regelung des Luftdrucks im Schlauch, der in der 
Handlaufantriebsscheibe oder der Rolle installiert ist, erhal- 
ten w«xien kann, ohne daB dabei der Handlauf bei steigen- 45 
dem Anstieg der RollUieppe beschadigt wird. 

Zusatzlich kann, da der Durchmesser des Schlauches ent- 
sprechend der Menge der in den Schlauch eingeblasenen 
Luft variiert, eine durch Abrasion hervorgerufene Vermin- 
derung der Bewegungsgeschwindigkeit des Handlaufs kom- 50 
pensiert werden. Daruber hinaus kann verhindert werden, 
daB die Vibration des Handlaufs direkt auf die Passagiere 
iibertragen wird, da die beim Antreiben des Handlaufs ver- 
ursachte Vibration durch die Luft im Sdilaucb absorbiert 
werden kann. 55 

Auch laBt sich aufgrund der Mdglichkeit, das Eindringen 
einer fremden Substanz zwischen dem Handlauf und dem 
Gummiband durch Verwendung des Profils auf der Oberfla- 
che des Gummibandes zu verhindem, der Anstieg des Rei- 
bungskoeffizienten reduzieren oder verhindem, so daB eine 60 
Installierung im Fieien mit Nutzen erfolgen kann. 

Patentanspriiche 



bei dem der Handlaufantrieb den Handlauf unter Aus- 
iiben dnes Druckes auf den Handlauf durch Verwen- 
dung der Handlaufantriebsscheibe antreibt, umfassend 
einen Schlauch mit variablem Luftdruck, der auf einer 
Umfangsflache der Handlaufantriebsscheibe installiert 
ist, mit welcher der Handlauf unter Druck in Kontakt 
stehL 

2. Handlaufantrieb nach Anspiuch 1, hei dem der 
Schlauch ein wellenibrmiges Profil umfaBt, welches 
auf einer mit dem Handlauf in Kontakt stehenden Ha- 
che m deroi tangentialer Richtung ausgebildet isL 
3. . Handlaufantrieb nach Anspruch 2, bei dem der 
Schlauch einen LufteinlaB fur das Ferneinblasen von 
Luft aus einer entfemt angeordneten Luftquelle um- 
faBt, und bei dem der Durchmesser des Schlauches ent- 
sprechend dem Luftdruck inneriialb des Schlauches 
steuerbar oder regelbar ist. 

4. Handlaufantrieb, umfassend ein Rollenaggregat 
zum Ausuben eines Drucks sowohl auf die obere als 
auch die untere Flache des Handlaufs wahrend des An- 
treibens des Handlaufs durch In-Kontakt-Bringen des 
Handlaufs unter Druck mit einer Mehrzahl von An- 
triebsrollen und einer den Antriebsrollen entsprechen- 
den Mehrzahl von getriebenen Rollen, sowie Spannrol- 
len zur "Obertragung einer Kraft von einem Antriebsrad 
auf das Rollenaggregat, sowie femer umfassend einen 
Schlauch mit variablem Luftdruck, der auf einer Um- 
fangsflache der Antriebsrollen des RoUenaggregats in- 
stalliert ist. 

5. Handlaufantrieb nach Anspruch 4, bei dem der- 
Schlauch ein wellenformiges Profil umfaBt, welches 
auf einer mit dem Handlauf in Kontakt stehenden Fla- 
che in deren tangentialer Richtung ausgebildet ist 

6. Handlaufantrieb nach Anspruch 4, bei dem der 
Schlauch einen LufteinlaB fur das Ferneinblasen von 
Luft aus einer entfemt angeordneten Luftquelle um- 
faBt, und bei dem dtc Durchmesser des Schlauches ent- 
sprechend dem Luftdruck iim^alb des Schlauches 
steuerbar oder regelbar ist 

7. Handlaufantrieb nach Anspruch 5, bei dem der 
Schlauch einen LufteinlaB fur das Ferneinblasen von 
Luft aus einer entfemt angeordneten Luftquelle um- 
faBt, und bei dem der Durchmesser des Schlauches ent- 
sprechend dem Luftdruck inneriialb des Schlauches 
steuerbar oder regelbar ist. 

8. Handlaufantrieb nach Ansprach 4, bei dem die ei- 
nen variablen Luftdruck aufweisenden Schlauche auf 
jeder Umfangsflache der Antriebsrollen und der getrie- 
benen Rollen des RoUenaggregats installiert sind. 

9. Handlaufantrieb nach Anspruch 8, bei dem der 
Schlauch ein wellenformiges Profil umfaBt, welches 
auf einer mit dem Handlauf in Kontakt stehenden Fla- 
che in deren tangentialer Richtung ausgebildet ist 

10. Handlaufantrieb nach Anspruch 8, bei dem der 
Schlauch einen LufteinlaB fur das Ferneinblasen von 
Luft aus einer entfemt angeordneten Luftquelle um- 
faBt, und bei dem der Durchmesser des Schlauches ent- 
sprechend dem Luftdruck inneifaalb des Schlauches 
steuerbar oder regelbar ist 



Hierzu 12 Seite(n) Zeichnungen 



1. HandlaufanUneb einer RoUUreppe, bei dem ein 65 
Handlauf unter Druck mit einer Handlaufantriebs- 
scheibe in Kontakt gebracht wird, die durch eine An- 
triebskette mit dnem Antriebsrad verbimden ist, und 
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